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 المقدمة 1
 

  تѧѧѧѧم تѧѧѧѧصميمه وتطѧѧѧѧويره بأيѧѧѧѧدي مهندسѧѧѧѧينا فѧѧѧѧي دائѧѧѧѧرة البحѧѧѧѧث  ®UICإن نظѧѧѧѧام الѧѧѧѧتحكم  
 )Microcontroller(معالجѧة الدقيقѧة     والتطويرعلى أحدث ما توصلت إليه تقنيѧة وحѧدات ال         

.  
يمتاز هذا النظام بسهولة التشغيل والѧصيانة وقابليѧة البرمجѧة حѧسب متطلبѧات الموقѧع ويعتبѧر               

  .حلاً مناسباً لتحديث المصاعد القديمة وتشغيل المصاعد الجديدة
 إن هذا النظام يهدف إلى الحصول على أفضل المواصفات العالمية ومُجهز للعمѧل تحѧت أشѧد        

 .ظروف التشويش بفعالية وآفاءة عالية
  

 
   ®UICخصائص ووظائف 1.1
 )Microcontroller(النظام مبني على تكنولوجيا وحدات المعالجة الدقيقة  •
 Full Selective( مواقѧѧѧف علѧѧѧى نظѧѧѧام الѧѧѧتحكم التجميعѧѧѧي الإختيѧѧѧاري    8يѧѧѧتحكم فѧѧѧي   •

Collective ( ـبوطي     12وѧـع الهѧام التجميѧموقف على نظ)Down  Collective (   ادةѧِـل للزيѧقاب ،
 موقف علѧى نظѧام   16ليصبح ) Extension Calls Board(بإضافة لوحـة إضافية للطلبات        

 . موقف على نظام التجميع الهبوطي24التحكم  التجميعي الإختياري و 
 .البرمجة حسب متطلبات الموقع •
 .التحكم بزمن الرحلة •
 .التحكم بفتح وإغلاق الباب •
 ).Attendant(ساعد التحكم بمفتاح الم •
 .إعادة فتح الباب في حالة حدوث أي خلل •
 ).Safety Edge(وأطراف الأمان للأبواب ) Photo Cell(الإستجابة للخلية الضوئية  •
العѧѧودة الاوتوماتيكيѧѧة لأي طѧѧابق يѧѧتم إختيѧѧاره بعѧѧد زمѧѧن يѧѧتم برمجتѧѧه فѧѧي حالѧѧة عѧѧدم وجѧѧود    •

 .طلبات
 ).Over-load(التحكم بالحمولة الزائدة  •
 ).Full-load(كم بالحمولة الكاملة التح •
 ).Fireman(التحكم أثناء وقوع الحريق  •
 .مخرج منفصل لتشغيل إنارة ومروحة العربة •
حمايѧѧة المحѧѧرك مѧѧن خѧѧلال دوائѧѧر إلكترونيѧѧة وإضѧѧافة إحتياطѧѧات أمѧѧان فѧѧي البرنѧѧامج لزيѧѧادة   •

 .الحماية على المحرك
اسѧطة ثيرموسѧتات المحѧرك    الكشف عن زيادة درجة حرارة المحرك عن الحد المѧسموح بو       •

)Thermistor.( 
 .تسجيل الأعطال فور وقوعها •
 .العودة للعمل بشكل ذآي فور معالجة العطل •
مѧن خѧلال اللوحѧةدون الѧصعود        ) Inspection(إمكانية تشغيل المصعد علѧى نظѧام التفتѧيش           •

 .على ظهر العربة مع إمكانية تحويله لنظام التفتيش من على ظهر العربة أيضاً
مزودة بأزرار لتحريك المصعد إلى أعلى طѧابق وأدنѧى    ) Motherboard( الرئيسية   اللوحة •

 .طابق
 .التصحيح التلقائي إذا حدث أي خلل •
 .تخزين أخر ستة عشر عطلاً •
 .ترتيب الأعطال حسب أهميتها •
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 .يعمل النظام بكفاءة فائقة تحت أقصى الظروف التشغيلية ومختلف أنواع التشويش •
 .ض رقمية لعرض موقع العربة والأعطال ووضعية المصعداللوحة مزودة بشاشة عر •
 .مؤقت زمني لحماية المحرك في حال السرعة العالية والبطيئة •
 .مؤقت زمني لحماية محرك الباب •
 .إظهار موقع العربة وإتجاه الحرآة •
 .لتوضيح حالات المداخل والمخارج المهمة) LEDs(وجود ديودات ضوئية  •
 .غلاقهالتحكم بكبسات فتح الباب وإ •
 .التحكم في حال وجود بابين متقابلين للعربة •
 .العودة إلى مستوى الطابق في حال توقف المصعد بين الطوابق •
 ).Short Circuit(الكشف عن وجود دائرة قصر  •
 .الحماية ضد زيادة التيار لإشارات المخارج •
 ).Opto-isolated(جميع المداخل معزولة ضوئياً  •

  
 ®UICوصف خصائص ووظائف  1.2

 
 يقѧѧѧوم بѧѧѧإدارة   Microcontrollerمبنѧѧѧي علѧѧѧى تكنولوجيѧѧѧا    ®UICظѧѧѧام الѧѧѧتحكم بالمѧѧѧصاعد   ن

  :والإشراف والإستجابة للأحداث التالية
  

 24Vdc+حماية دائرة القصر لمزود القدرة لفولتية التيار المستمر  1.2.1
 

لمѧزود القѧدرة   ) Short Circuit(يوجد دائرة إلكترونية وظيفتها الكѧشف عѧن أي دائѧرة قѧصر     
) Load(، وتقوم هذه الدائرة بشكل أوتومѧاتيكي وإلكترونѧي بفѧصل الحمѧل               24Vdc+ولتية  للف

عنѧدما يزيѧد سѧحب الحمѧل للتيѧار المباشѧر عѧن قيمѧة         ) Power Source(عѧن مѧصدر القѧدرة    
  ).Threshold(تيار العتبة 

مزودة بكبسة لإعادة وصل الحمل مع مѧصدر القѧدرة فѧي            ) Motherboard(اللوحة الرئيسية   
ѧѧѧة   حالѧѧѧاء مراجعѧѧѧيل الرجѧѧѧن التفاصѧѧѧد مѧѧѧصر ، لمزيѧѧѧرة القѧѧѧبب دائѧѧѧة سѧѧѧزء ة إزالѧѧѧ3.5الج:  

  ). Push Button Setting (وضعيات الكبسات
 

 التحكم برسائل الأعطال 1.2.2
  

يقѧوم البرنѧامج   ) segment Displays-7(يوجد في النظام شاشѧتي عѧرض سѧباعيتا الѧشرائح     
  .كتابة العطل المناسب حين حدوثه والذي يعيق العمل الطبيعي للمصعدب
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المبينتѧѧا  DS2و  DS1 يقѧѧوم بكتابѧѧة العطѧѧل المناسѧѧب علѧѧى شاشѧѧتي العѧѧرض ®UICإن النظѧѧام 
  .آما في الشكل أدناه

 
 

 التحكم ببدء الحرآة 1.2.3
  

تيح المغناطيѧسية   قبل أن يرسل نظام التحكم أي أمر حرآة فإنه يقوم بالتأآد من أن جميع المفا              
غيѧѧر مفعلѧѧة وذلѧѧك عѧѧن طريѧѧق  ) UP,DOWN,FAST SLOW(الرئيѧѧسية ) الكونتѧѧاآتورات(

لهѧذه الكونتѧاآتورات   ) Normally Closed(قراءة مجموعة من الملامسات المغلقة بطبيعتهѧا  
قبѧل بѧѧدء   OFF، إذا آѧان هѧѧذا الѧشرط محقѧѧق أي أن جميѧع الكونتѧѧاآتورات بوضѧعية اللاعمѧѧل     

  يكون مضيئاً ، START والمُسمى LED9ورقمه ) LED(ود الضوئي الحرآة فإن الدي
 : 3.6الجѧѧزء لمزيѧѧد مѧѧن التفاصѧѧيل حѧѧول الѧѧديودات الѧѧضوئية ودلالاتهѧѧا الرجѧѧاء مراجعѧѧة          

إذن البѧدء  " ، هѧذا الѧتحكم الرقѧابي يѧسمى     ) LEDs Indication (توضѧيح الѧديودات الѧضوئية   
)Start Permit " (   اتѧاء الطلبѧوإذا لم يؤُذن ببدء الحرآة سيقوم نظام التحكم بالمصعد بإلغ ،

وآتابة رسالة العطѧل المناسѧبة ، إن إذن بѧدء الحرآѧة يѧتم فحѧصه والتأآѧد منѧه قبѧل أي حرآѧة                          
 Calibration(START والمعѧايرة   Inspection  والتفتѧيش  normal travelفѧي الحرآѧة الطبيعيѧة    (

UP) .(  
في مخطط التوصѧيل   Sheet (3 of 16) 3/16د من التفاصيل الرجاء مراجعة الصفحة لمزي

)Wiring Diagram.(  
  

 التحكم بالتغذية الراجعة للكونتاآتورات 1.2.4
  

عنѧѧدما يرسѧѧل نظѧѧام الѧѧتحكم أمѧѧر تѧѧشغيل لكونتѧѧاآتور معѧѧين فإنѧѧه يقѧѧوم بفحѧѧص مѧѧا إذا إسѧѧتجاب  
 ®UICة الكونتاآتور للأمر فإن نظام الѧتحكم    للأمر فيزيائياً وميكانيكياً ، في حالة عدم إستجاب       

لمزيѧد مѧن التفاصѧيل    يقوم بإلغاء الأمر وإظهار الرسالة المناسبة على الشاشة وإلغاء الطلب ،  
 Wiring(فѧѧي مخطѧѧط التوصѧѧيل    Sheet (3 of 16) 3/16الرجѧѧاء مراجعѧѧة الѧѧصفحة   

Diagram.(  
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  فشل بداية الحرآة 1.2.5
 

  ѧѧع الѧت جميѧѧوال إذا آانѧѧع الأحѧѧي جميѧتحكم  فѧѧام الѧѧإن نظѧѧة فѧدء الحرآѧѧوفرة لبѧѧشروط متUIC® 
بعѧد ثѧلاث ثѧواني لأي سѧبب مѧن           ) الكѧابين (سيقوم بقراءة موقع العربة فإذا لѧم تتحѧرك العربѧة            

 سѧيقوم بإطفѧاء الكونتѧاآتورات وإلغѧاء الطلبѧات وآتابѧة العطѧل المناسѧب                 ®UICالأسباب فѧإن    
  . المصعد من أي خطرعلى الشاشة ، إن هذا الإجراء يوفر حماية أآبر لمحرك

  
 مراقبة حرارة المحرك 1.2.6

 
 ®UICالمحرآات الكهربائية مزودة بثرموستات لتحسس الحѧرارة الزائѧدة ، لѧذا فѧإن برنѧامج                 

يقوم بفحص هذه الإشارة بѧشكل دائѧم ، إن ملامѧس الثيرموسѧتات فѧي الوضѧع الطبيعѧي يكѧون               
س مѧن وضѧعه ليѧصبح       فإذا حدث أي زيѧادة فѧي حѧرارة المحѧرك يغيѧر الملامclose (              ѧ(مغلق  

وذلѧك يعنѧي أن حѧرارة المحѧرك أعلѧى مѧن الحѧد الطبيعѧي المѧسموح بѧه ، إذا            ) open(مفتوح  
آان المصعد في حالة حرآة فإنه يقوم بإآمال الحرآة للطلب لحين الوصول للطѧابق المنѧشود            
، وعندما يصل المصعد إلى هѧذا الطѧابق فإنѧه عنѧد أول طلѧب يقѧوم بتحѧسس الحѧرارة الزائѧدة               

وم على الفور بإلغاء الطلѧب وفѧتح البѧاب وآتابѧة العطѧل المناسѧب علѧى شاشѧتي العѧرض ،                       فيق
ويبقى على هѧذا الوضѧع لحѧين عѧودة حѧرارة المحѧرك إلѧى الوضѧعية الطبيعيѧة وعѧودة إشѧارة                      
ملامѧѧس الثيرموسѧѧتات إلѧѧى الوضѧѧع المغلѧѧق ، بعѧѧدها يعѧѧود المѧѧصعد للوضѧѧع الطبيعѧѧي وتلبيѧѧة      

والتفتѧѧѧيش  فѧѧѧي الحرآѧѧѧة الطبيعيѧѧѧة( عملѧѧѧه قبѧѧѧل أي حرآѧѧѧة الطلبѧѧѧات ، إن هѧѧѧذا الإجѧѧѧراء يѧѧѧتم
  .، مع العلم بإنه لاتتم أي حرآة إلا إذا آان ملامس الثيرموستات مغلقاً) والمعايرة

  
 )الشلاتر ( الإستجابة لإشارة مفاتيح التقارب المغناطيسية أو القواطع المغناطيسية  1.2.7

  
الحѧѧالي ) الكѧѧابين(وقѧѧع العربѧѧة  يحتѧѧاج لمعرفѧѧة م®UICفѧѧإن ) الرحلѧѧة(خѧѧلال حرآѧѧة المѧѧصعد 

الأول خاص للѧصعود ويرمѧز لѧه        : بالنسبة للطوابق ، ويوجد لهذه الغاية قاطعان مغناطيسيان         
MSU) magnetic switch up (  هѧѧز لѧѧوط ويرمѧѧاص للهبѧѧاني خѧѧوالثMSD) magnetic 

switch down (       سيةѧѧرائط مغناطيѧѧا شѧѧابين ويقابلهѧѧى الكѧѧا علѧѧتم تثبيتهѧѧع يѧѧذه القواطѧѧإن ه ،
موجѧودة علѧى الѧسكك فѧي بئѧر المѧصعد ، عنѧدما تكѧون العربѧة فѧي            ) مشكلة علѧى شѧكل قطѧع      (

وضѧѧعية حرآѧѧة فإنهѧѧا سѧѧوف تمѧѧر علѧѧى قطѧѧع الѧѧشرائط المغناطيѧѧسية وعنѧѧدها سѧѧوف تتجѧѧاوب     
، إذا لѧم تѧصل إشѧارة    OFF  أوONالقواطع المغناطيسية مع هذه القطع سواء آانت وضعيتها 

 وإنتهى زمن الرحلѧة سѧوف يѧُصدر         MSDأو  /  و   MSUالمغناطيس المطلوب حسب الحرآة     
UIC®                ايرѧوف يُعѧشاشة وسѧأمراً بوقف الحرآة للمصعد وستتم آتابة العطل المناسب على ال 

 سѧوف يѧصحح مѧن       ®UICتعنѧي أن    ) التعييѧر (نفسه بنفس إتجاه الحرآة ، إن إعѧادة المعѧايرة           
 الطѧѧابق العلѧѧوي  إمѧѧا) Terminal Floors(وضѧѧعيته بالحرآѧѧة إلѧѧى أحѧѧد الطوابѧѧق القѧѧصوى    

)Upper most (  سفليѧأو الطابق ال)Down most (       ذينѧد هѧى أحѧة إلѧول العربѧد وصѧوعن ،
 UP) التحويѧل الإجبѧاري للأعلѧى   (الطابقين سيتم إستشعار المفاتيح الحدية للتѧصحيح العلѧوي   

Limit   سفليѧѧصحيح الѧѧة للتѧѧاتيح الحديѧѧفل ( أو المفѧѧاري للأسѧѧل الإجبѧѧالتحوي (DOWN Limit 
جѧاه وعنѧدها سѧيتوقف المѧصعد ويѧصحح موقعѧه حѧسب مѧا سѧيتم شѧرحه فѧي الفقѧرة              حسب الإت 

 : 4.2.8الجѧѧزء التاليѧѧة ، لمزيѧѧد مѧѧن التفاصѧѧيل حѧѧول القواطѧѧع المغناطيѧѧسية الرجѧѧاء مراجعѧѧة  
 .) MSD& MSU(القواطع المعناطيسية 
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 UP Limit / DOWN Limit(مفѧѧاتيح التѧѧصحيح _ لقѧѧصوى المفѧѧاتيح الحديѧѧة للطوابѧѧق ا 1.2.8
correction( 

 
 بتحѧѧسس هѧѧذه المفѧѧاتيح والهѧѧدف منهѧѧا هѧѧو إعطѧѧاء إشѧѧارة نهايѧѧة الرحلѧѧة فѧѧي آѧѧلا    ®UICيقѧѧوم 

  .وآذلك تحديد الطوابق القصوى في حالة المعايرة) صعوداً و هبوطاً(الإتجاهين 
 

 الإستجابة لدوائر الأمان 1.2.9
 

لأمان ، إذا حدث أي فصل في دوائر الأمان والمصعد في حالة حرآة  بفحص دوائر ا®UICيقوم 
فإن البرنامج يصدر أوامره بوقف الحرآة فوراً ، ويبقى على هذا الوضع إلى إن ترجع سلسلة 
دوائر الأمان إلى الوضع الطبيعي ، وإعطاء المصعد طلب فإنه سوف يستجيب للطلب ، أما إذا 

صعد عندما توقف نتيجة خلل في دوائر الأمان آان قريباً من آان الطلب على الطابق نفسه والم
 يحرك ®UICمستوى الطابق ولم يصل إليه وتم إعادة دوائر الأمان إلى الوضع الطبيعي فإن 

المصعد على السرعة البطيئة إلى أن يصل إلى مستوى الطابق ويقوم بفتح الباب ، لا يكون هناك 
في دوائر الأمان ، لمزيد من التفاصيل الرجاء ) خلل(أي حرآة للمصعد في حال وجود أي قطع 

الجزء وآذلك مراجعة في مخطط التوصيل   16of 6 (Sheet( 6/16 مراجعة الصفحةمراجعة 
   .توصيل دوائر الأمان : 4.2.6

  
 )الفازات(التحكم بنقص وعكس الأطوار  1.2.10

 
 يتجاوب فورياً مع أي خلل  في ®UICحرك وحماية رآاب المصعد فإن من أجل حماية الم

 Phase(الفازات الرئيسية المغذية للمحرك سواء آان هذا الخلل ناتج عن نقص أحد الفازات 
Failure ( أو عكس أحد هذه الفازات)Phase Reversal ( وعندما تصل أي إشارة حول أي ،

يوقف الحرآة فوراً وآتابة رمز العطل على الشاشة ،  ®UICخلل في الفازات فإن نظام التحكم 
إذا آانت الفازات صحيحة أما إذا آان هناك خلل في ) close(تكون دائرة الخلل في الفازات مغلقة 

جهاز :  9الجزء ، لمزيد من التفاصيل الرجاء مراجعة ) open(الفازات فتصبح الدائرة مفتوحة 
  .عكس ونقص الفاز

 
 التحكم بالحمولة الكاملة 1.2.11
 

  : مع شروط الحمل الكامل آالتالي ®UICيتعامل 
يوجد ملامس للحمولة الكاملة يوضع تحت أرضية الكابين ، يتم فحص هذا الملامس من خلال 

الملامس مفتوحاً ، إذا آان هذا ) UIC® Motherboard(إشارة يتم أخذها إلى اللوحة الرئيسية 
)open ( فإن هذا يعني إن المصعد أصبح في حالة الحمولة الكاملة ، يقوم المصعد بالإجابة على

الطلبات الداخلية فقط ويتم تسجيل الطلبات الخارجية ولا يتم الإجابة عليها ما دام المصعد في حالة 
فإنه ) close(طبيعي المغلق الحمولة الكاملة ، في حالة رجوع ملامس الحمولة الكاملة للوضع ال

  .يقوم بالإجابة على جميع الطلبات الداخلية منها والخارجية
 بشكل مستمر قبل بدء الحرآة ®UICإن ملامس الحمولة الكاملة يتم مراقبته من قبل برنامج 

وأثناء الحرآة ، وفي حالة حدوثه يتم تسجيل العطل وآتابة رمزه على الشاشة مع عدم إجابة 
  .لخارجيةالطلبات ا
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 التحكم بالحمولة الزائدة 1.2.12
 

، يتم فحص ملامس ) overload( مبرمج للإستجابة والتعامل مع إشارة الحمل الزائد ®UICإن 
وبوزن على % 10فإن هذا يعني أن الحمل زائد بمقدار ) close(الحمولة الزائدة فإذا آان مغلق 

  .آغم 75الأقل 
  :م بالإجراءات التالية سيقو®UICفي حالة حدوث زيادة الحمل فإن 

 .فتح الأبواب •
 .إلغاء جميع الطلبات •
 .إعلام الرآاب من خلال مخرج مربوط مع مصباح بيان أو جرس رنين •
آتابة رمز العطل على الشاشة حتى يعود ملامس الحمولة الزائدة إلى الوضعية المفتوحة  •

)open.( 
، في ) والتفتيش والمعايرة طبيعيةفي الحرآة ال(قبل أي حرآة يتم فحص ملامس الحمولة الزائدة 

حالة حدوث أي خلل في ملامس الحمولة الزائدة نتيجة أي عطل فيزيائي أو في الخط الواصل 
  . والمصعد في حالة حرآة فإنه سوف يكمل الأمر حتى الوصول للطابق المنشود

 
 التحكم بالمفتاح المساعد 1.2.13
 

 مفتѧاح المѧساعد فإنѧه يѧتم إلغѧاء جميѧع        وضع المصعد فѧي وضѧعية المѧساعد ، فѧي حالѧة تѧشغيل          يمكن
  .الطلبات الخارجية والإستجابة فقط للطلبات الداخلية

 
  )الإطفاء(التحكم بمفتاح رجل الحريق  1.2.14
 

إن هѧѧذه الوظيفѧѧة يѧѧتم تفعيلهѧѧا بѧѧشكل (يمكѧѧن تѧѧشغيل الѧѧتحكم بѧѧالحريق أو إلغѧѧاؤه مѧѧن خѧѧلال البرمجѧѧة ، 
   .البرمجة 4.3الجزء  بإمكانه الرجوع إلى طبيعي ، أما إذا أراد المستخدم بعدم تفعيلها فإنه

) ONوضѧعية   (ووصلت إشѧارة ملامѧس رجѧل الإطفѧاء          ) Enabled(إذا آانت مراقبة الحريق فعّال      
  : سيتعامل مع الحريق آالتالي®UICفإن 

 فإنه سوف يقوم بإلغاء جميع الطلبѧات        أي في حالة إنتظار الطلبات    ) still(إذا آان المصعد ساآناً       - أ
وسوف يتحرك إلى الطابق الذي تم تحديѧده بالبرمجѧة آطѧابق حريѧق ويفѧضل إختيѧار الطѧابق الѧذي  يكѧون                         
في مدخل البناية ويستطيع الرآاب  الهرب من خلاله بيُسر وسهولة ، وعند وصѧوله لهѧذا الطѧابق يѧتم فѧتح                       

ابة لأي طلѧب ، يوجѧد هنѧاك مفتѧاح أخѧر يѧسمى قيѧادة الحريѧق          الباب و يمتنع تمامѧا عѧن اسѧتقبال او الاسѧتج           
)Fire Drive (وهذا يمكن رجال الإطفاء  من إستخدام الطلبات الداخلية فقط ويتم الإجابة عليها فقط. 

إذا آѧѧان المѧѧصعد فѧѧي حالѧѧة حرآѧѧة فإنѧѧه سѧѧوف يقѧѧف علѧѧى أقѧѧرب طѧѧابق بѧѧنفس         - ب
الحريѧق ويتѧصرف آمѧا هѧو وارد         الإتجاه ولا يقوم بفتح الباب ويتوجه مباشرة إلѧى طѧابق            

 .أعلاه) أ(في الفقرة 
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 UICاللوحة الرئيسية لنظام التحكم  1.3
 

لا تعمѧل بѧشكل منفѧرد بѧل تحتѧاج إلѧى أجѧزاء وأجهѧزة أخѧرى           ®UICاللوحة الرئيسية لنظѧام الѧتحكم    
، القواطѧع  ) Contactors(، الكونتѧاآتورات  ) Transformer(المحѧول  : مكملة الوظيفة الكلية مثل     

، جهѧѧѧاز نقѧѧѧص  ) Charger(، دائѧѧѧرة الѧѧѧشاحن  ) Circuit breaker(هربائيѧѧѧة                    الك
  .إلخ... ) Relays (، الريليهات) Phase failure & Reversal(وعكس الفاز 

بإستطاعة مؤسستنا توريѧد جهѧاز تحكѧم مفحѧوص بالكامѧل وموضѧوع داخѧل خزانѧة مناسѧبة وحѧسب                      
والѧѧذي يمثѧѧل الѧѧشكل العѧѧام لنظѧѧام الѧѧتحكم   ) Diagram 1 (1المكونѧѧات الموضѧѧحة فѧѧي الѧѧشكل رقѧѧم   

ونحيط العميل الكريعلمام إنه يمكن تغيير بعض القطع الموجودة في نظѧام الѧتحكم حѧسب مواصѧفات          
  .ومتطلبات المصعد

هذا الكُتيب يصف المكونѧات اللازمѧة لبنѧاء جهѧاز            في   UICالمكونات الكاملة لنظام التحكم     : 8القسم  
يجѧب  ). Two Speed(تحكم يتوافق مع اللوحة الرئيسية للتحكم بمصعد بحرآة محرك ذو سѧرعتين  

  .قراءة هذا الجزء بعناية وفهمه


